
tracker

ECAL

HCAL

τ±

τ± → h±ντ

ντ

h±

τ±

τ± → ρ±ντ → h±π0ντ

ντ

ρ±

h±

π0

γ γ

τ±

τ± → a±1 ντ → h±h∓h±ντ

ντ

a±1

ρ0

h± h∓ h±

τ±

τ± → h±h∓h±π0ντ

ντ

h± h∓ h±

π0

γ γ


